
가속도 센서값 계산방법

Zero g offset: (vcc=3.3V )
- 1.65V 입니다 . 즉 , vcc/2 입니다 .
- 이 값은 센서에 가해진 외부의 스트레스 , 마운팅시의 기울 

   어짐 등에 의해 약간 변경될 수 있습니다 . 또한 , 온드에    

   대해 약간의 변화가 있습니다 .

전류 소모량

- 일반 모드 : 680uA ( 최대 850uA)
- 파워다운 모드 : 1uA ( 최대 5uA)



AVR 에서 10 비트 ADC 사용시

(±2g 모드 )
 ADC 출력값은 전체 1024 단계로 구성됨

- 한 단계의 전압 = 3.3V / 1024 = 3.223mV
- 현재의 g 값 : G = (1.65-3.3/1024.0)/(660*0.001); // 단위 :g
  즉 , 현재의 가속도 A= G*9.8 [m/s²]

 A1(T1( 시간 1) 서의 가속도 ) 및 A2( 시간 2 에서의 가속도 )

- 델타 t 만큼의 시간 차를 가진 순간가속도 변화량

    At = A1 – A2;



AVR 에서 10 비트 ADC 사용시

(±6g 모드 )
 ADC 출력값은 전체 1024 단계로 구성됨

- 한 단계의 전압 = 3.3V / 1024 = 3.223mV
- 현재의 g 값 : G = (1.65-3.3/1024.0)/(220*0.001); // 단위 :g
  즉 , 현재의 가속도 A= G*9.8 [m/s²]

 A1(T1( 시간 1) 서의 가속도 ) 및 A2( 시간 2 에서의 가속도 )

- 델타 t 만큼의 시간 차를 가진 순간가속도 변화량

    At = A1 – A2;
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