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1. DM-MEGA2560PRO-EXT の紹介 

Arduino MEGA2560ボードを接続して使用する MEGA2560拡張ボードです。 

MEGA2560ボードを接続したまま、スイッチ操作で拡張ボードとの接続を切った後、 

MEGA2560にピンを接続し、内蔵のブレッドボードを利用して直接回路を構成することができます

。 
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2. ハードウェア構成図 

2.1. ディスプレイ部 

LCD 

2x16 LCDで4bit（D4～D7）制御方式で接続されています。 

▪ Arduino ピン 

RS=D29, EN=D30, D4=D31, D5=D32, D6=D33, D7=D34 

 

▪ コード例 

#include <LiquidCrystal.h> 
LiquidCrystal lcd(29, 30, 31, 32, 33, 34); 
void setup() { 
  lcd.begin(16, 2); 
  lcd.print("Hello, World!"); 
} 
void loop() {} 

 

7-segment 

Common cathodeタイプの4桁7セグメントx2です。 
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▪ Arduino ピン 

DIN=D65 (A11), CS=D64 (A10), CLK=D63 (A9) — MAX7219 

 

▪ コード例 

#include "DigitLedDisplay.h" 
#define DIN A11   // = D65 
#define CS  A10   // = D64 
#define CLK A9    // = D63 
DigitLedDisplay ld = DigitLedDisplay(DIN, CS, CLK); 
void setup() { 
  ld.setBright(15); 
  ld.setDigitLimit(8); 
} 
void loop() { 
  ld.printDigit(12345678); 
  delay(2000); 
  ld.clear(); 
} 
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OLED 

0.96インチ128x64 OLEDです。 

▪ Arduino ピン 

MOSI=D51, CLK=D52, DC=D47, RES=D46, CS=D48 

 

▪ コード例 

#include <SPI.h> 
#include <Adafruit_GFX.h> 
#include <Adafruit_SSD1306.h> 
#define OLED_MOSI 51 
#define OLED_CLK  52 
#define OLED_DC   47 
#define OLED_RES  46 
#define OLED_CS   48 
Adafruit_SSD1306 display(128, 64, 
    OLED_MOSI, OLED_CLK, OLED_DC, OLED_RES, OLED_CS); 
void setup() { 
  display.begin(SSD1306_SWITCHCAPVCC); 
  display.clearDisplay(); 
  display.setTextSize(1); display.setTextColor(SSD1306_WHITE); 
  display.setCursor(0, 0); display.print("Hello, OLED!"); 
  display.display(); 
} 
void loop() {} 
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Dotmatrix 

8x8ドットマトリクスです。 

▪ Arduino ピン 

DATA=D26, CLK=D27, LATCH=D28 (74HC595) 

 

▪ コード例 

const int DATA=26, CLK=27, LATCH=28; 
byte pat[8] = {0x18,0x3C,0x7E,0xFF,0xFF,0x7E,0x3C,0x18}; 
void setup() { 
  pinMode(DATA, OUTPUT); pinMode(CLK, OUTPUT); pinMode(LATCH, OUTPUT); 
} 
void loop() { 
  for (int r = 0; r < 8; r++) { 
    digitalWrite(LATCH, LOW); 
    shiftOut(DATA, CLK, MSBFIRST, ~(1 << r));   // row 
    shiftOut(DATA, CLK, MSBFIRST, pat[r]);      // cols 
    digitalWrite(LATCH, HIGH); 
    delay(2); 
  } 
} 
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2.2. モーター部 

サーボモーター 

▪ Arduino ピン 

Signal=D7 (PWM) 

 

▪ コード例 

#include <Servo.h> 
Servo servo; 
void setup() { servo.attach(7); } 
void loop() { 
  for (int a = 0; a <= 180; a++) { servo.write(a); delay(15); } 
  for (int a = 180; a >= 0; a--) { servo.write(a); delay(15); } 
} 
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DCモーター 

▪ Arduino ピン 

EN=D8 (PWM), IN1=D66, IN2=D67 (L298) 

 

▪ コード例 

const int EN=8, IN1=66, IN2=67; 
void setup() { 
  pinMode(EN, OUTPUT); pinMode(IN1, OUTPUT); pinMode(IN2, OUTPUT); 
} 
void loop() { 
  digitalWrite(IN1, HIGH); digitalWrite(IN2, LOW);  // forward 
  analogWrite(EN, 200);                              // speed 
  delay(2000); 
  digitalWrite(IN1, LOW); digitalWrite(IN2, HIGH);  // reverse 
  delay(2000); 
} 
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ステッピングモーター 

▪ Arduino ピン 

IN1=D35, IN2=D36, IN3=D37, IN4=D38 (ULN2003) 

 

▪ コード例 

#include <Stepper.h> 
// 28BYJ-48: 2048 steps / revolution 
Stepper stepper(2048, 35, 37, 36, 38); 
void setup() { stepper.setSpeed(10); } 
void loop() { 
  stepper.step(2048);   // one full revolution 
  delay(1000); 
} 
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2.3. センサー部 

CDS 

CDS照度センサーです。 

▪ Arduino ピン 

OUT=A5 (analog) 

 

▪ コード例 

void setup() { Serial.begin(9600); } 
void loop() { 
  int light = analogRead(A5);   // 0 (bright) .. 1023 (dark) 
  Serial.println(light); 
  delay(500); 
} 
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DHT-11 

デジタル温湿度センサーです。 

▪ Arduino ピン 

DATA=D49 

 

▪ コード例 

#include "DHT.h"        // Rob Tillaart DHTlib 
#define DHTPIN 49 
DHT dht; 
void setup() { 
  Serial.begin(9600); 
  dht.setup(DHTPIN); 
} 
void loop() { 
  delay(2000); 
  Serial.print("H="); Serial.print(dht.getHumidity()); 
  Serial.print(" T="); Serial.println(dht.getTemperature()); 
} 
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PIR 

PIRモーションセンサーです。 

▪ Arduino ピン 

OUT=A4 (digital) 

 

▪ コード例 

const int PIR = A4; 
void setup() { 
  pinMode(PIR, INPUT); Serial.begin(9600); 
} 
void loop() { 
  if (digitalRead(PIR) == HIGH) Serial.println("Motion detected!"); 
  delay(200); 
} 
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MPU6050 

6軸ジャイロ加速度センサーです。 

▪ Arduino ピン 

SDA=D20, SCL=D21 (I²C, addr=0x69) 

 

▪ コード例 

#include <Wire.h> 
const int MPU = 0x69; 
void setup() { 
  Wire.begin(); 
  Wire.beginTransmission(MPU); 
  Wire.write(0x6B); Wire.write(0);   // wake up 
  Wire.endTransmission(true); 
  Serial.begin(9600); 
} 
void loop() { 
  Wire.beginTransmission(MPU); 
  Wire.write(0x3B);                  // ACCEL_XOUT_H 
  Wire.endTransmission(false); 
  Wire.requestFrom(MPU, 6, true); 
  int16_t ax = Wire.read()<<8 | Wire.read(); 
  int16_t ay = Wire.read()<<8 | Wire.read(); 
  int16_t az = Wire.read()<<8 | Wire.read(); 
  Serial.print(ax); Serial.print(' '); 
  Serial.print(ay); Serial.print(' '); 
  Serial.println(az); 
  delay(200); 
} 
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DS18B20 

デジタル温度センサーです。 

▪ Arduino ピン 

DATA=D6 (1-Wire) 

 

▪ コード例 

#include <OneWire.h> 
#include <DallasTemperature.h> 
OneWire wire(6); 
DallasTemperature sensor(&wire); 
void setup() { Serial.begin(9600); sensor.begin(); } 
void loop() { 
  sensor.requestTemperatures(); 
  Serial.println(sensor.getTempCByIndex(0)); 
  delay(1000); 
} 
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LM35 

アナログ温度センサーです。 

▪ Arduino ピン 

OUT=A0 (analog) 

 

▪ コード例 

void setup() { Serial.begin(9600); } 
void loop() { 
  float v    = analogRead(A0) * (5.0 / 1023.0); 
  float tempC = (v - 0.5) * 100.0;   // 10 mV / °C, 500 mV at 0°C 
  Serial.println(tempC); 
  delay(500); 
} 
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HC-SR04 

超音波距離センサーです。 

▪ Arduino ピン 

TRIG=A7, ECHO=A8 

 

▪ コード例 

#define TRIG A7 
#define ECHO A8 
void setup() { 
  Serial.begin(9600); 
  pinMode(TRIG, OUTPUT); pinMode(ECHO, INPUT); 
} 
void loop() { 
  digitalWrite(TRIG, LOW);  delayMicroseconds(2); 
  digitalWrite(TRIG, HIGH); delayMicroseconds(10); 
  digitalWrite(TRIG, LOW); 
  long t = pulseIn(ECHO, HIGH); 
  long cm = t * 17 / 1000;   // (t * 343 m/s) / 2 / 10000 
  Serial.print("Distance: "); Serial.print(cm); Serial.println(" cm"); 
  delay(1000); 
} 
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Potentiometer 

ダイヤルを回して抵抗値を変更できる可変抵抗です。 

▪ Arduino ピン 

Wiper=A14 (also A15 available) 

 

▪ コード例 

void setup() { Serial.begin(9600); } 
void loop() { 
  int v = analogRead(A14);     // 0 .. 1023 
  Serial.println(v); 
  delay(200); 
} 
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Encoder 

スイッチ機能付きのロータリーエンコーダースイッチです。 

▪ Arduino ピン 

CLK=D39, DT=D40, SW=D41 

 

▪ コード例 

const int CLK=39, DT=40, SW=41; 
int pos = 0, last; 
void setup() { 
  pinMode(CLK, INPUT); pinMode(DT, INPUT); pinMode(SW, INPUT_PULLUP); 
  last = digitalRead(CLK); 
  Serial.begin(9600); 
} 
void loop() { 
  int c = digitalRead(CLK); 
  if (c != last && c == LOW) 
    pos += (digitalRead(DT) != c) ? 1 : -1; 
  last = c; 
  Serial.println(pos); 
} 

 

Buzzer 



 

 DM-MEGA2560PRO-EXT V1.0 

User Manual 

 

  Page 20 

 

音信号で知らせる装置です。 

▪ Arduino ピン 

IN=D9 

 

▪ コード例 

const int BUZZ = 9; 
void setup() { pinMode(BUZZ, OUTPUT); } 
void loop() { 
  digitalWrite(BUZZ, HIGH); delay(300); 
  digitalWrite(BUZZ, LOW);  delay(300); 
} 
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Speaker 

電気音響信号を音として出力する装置です。 

▪ Arduino ピン 

Signal=D5 

 

▪ コード例 

const int SPK = 5; 
int notes[] = { 262, 294, 330, 349, 392, 440, 494, 523 }; 
void setup() {} 
void loop() { 
  for (int i = 0; i < 8; i++) { tone(SPK, notes[i], 300); delay(350); } 
  delay(1000); 
} 
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2.4. 各種スイッチ 

 

S3 – Step motor On/Off 

ステッピングモーターの電源をOn/Offするスイッチです。 

S5 – DC motor On/Off 

DCモーターの電源をOn/Offするスイッチです。 

S8 – Servo Motor On/Off 

サーボモーターの電源をOn/Offするスイッチです。 

S6 – Speaker On/Off 

スピーカーの電源をOn/Offするスイッチです。 

S7 – Buzzer On/Off 

ブザーの電源をOn/Offするスイッチです。 

S4 – MEGA2560ボードのメインボード接続/切断（ブレッドボード使用時） 

接続されたMEGA2560ボードとメインボードの接続をOn/Offするスイッチです。 

S9 – I2C On/Off MEGA2560のメインボードI2Cピン接続/切断 

I2C通信ピンの接続をOn/Offするスイッチです。 
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ピンマップ 

入出力ピン 
 

説明 入出力ピン  説明 

0 PE0 プログラムアップロード（Serial） 35 PC2 ステッピングモーター 

1 PE1 プログラムアップロード（Serial） 36 PC1 ステッピングモーター 

2 PE4 RGB LED 37 PC0 ステッピングモーター 

3 PE5 RGB LED 38 PD7 ステッピングモーター 

4 PG5 RGB LED 39 PG2 ロータリーエンコーダー 

5 PE3 スピーカー 40 PG1 ロータリーエンコーダー 

6 PH3 DS18B20 温度センサー 41 PG0 ロータリーエンコーダー 

7 PH4 サーボモーター 42 PL7 ジョイスティックボタン 

8 PH5 DC モーター 43 PL6 タッチセンサー 

9 PH6 アクティブブザー 44 PL5 タッチセンサー 

10 PB4 LED 45 PL4 リレー 

11 PB5 LED 46 PL3 SPI - OLED 

12 PB6 LED 47 PL2 SPI - OLED 

13 PB7 LED 48 PL1 SPI - OLED 

14 PJ1 GPS 49 PL0 DHT11 温湿度センサー 

15 PJ0 GPS 50 PB3 SPI - MISO 

16 PH1 UART - WiFi 51 PB2 SPI - MOSI 

17 PH0 UART - WiFi 52 PB1 SPI - SCK 

18 PD3 UART - Bluetooth 53 PB0 SPI - SD カード 

19 PD2 UART - Bluetooth 54 PF0 TMP36 温度センサー 

20 PD1 I2C - SDA 55 PF1 赤外線距離センサー 

21 PD0 I2C - SCL 56 PF2 ジョイスティック 

22 PA0 ボタン（プルダウン） 57 PF3 ジョイスティック 

23 PA1 ボタン（プルダウン） 58 PF4 PIR センサー 

24 PA2 ボタン（プルアップ） 59 PF5 照度センサー 

25 PA3 ボタン（プルアップ） 60 PF6 ネオピクセル 

26 PA4 74595 - LED Matrix 61 PF7 超音波距離センサー 

27 PA5 74595 - LED Matrix 62 PK0 超音波距離センサー 

28 PA6 74595 - LED Matrix 63 PK1 8 桁 7 セグメント（MAX7219） 

29 PA7 テキスト LCD 64 PK2 8 桁 7 セグメント（MAX7219） 

30 PC7 テキスト LCD 65 PK3 8 桁 7 セグメント（MAX7219） 

31 PC6 テキスト LCD 66 PK4 DC モーター 

32 PC5 テキスト LCD 67 PK5 DC モーター 

33 PC4 テキスト LCD 68 PK6 可変抵抗 1 

34 PC3 テキスト LCD 69 PK7 可変抵抗 2 

 

3. アップロード方法 

3.1. スケッチからのアップロード 
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MEGA2560ボードをPCとUSBケーブルで接続し、デバイスマネージャーでポート番号を確認します

。 

（上の写真ではポート番号はCOM8です。） 
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Arduino IDE上部メニューのツールで、ボードをArduino Mega2560、ポートをCOM8に設定します。 
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その後、アップロードボタンを押すか、上部メニューのスケッチからアップロードをクリックします

。 
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アップロードが完了した状態  
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4. Epilog 

4.1. 製品お問い合わせ先および謝辞 

弊社 ㈱ニューティーシー（NEWTC）の製品をご購入いただき、誠にありがとうございます。  

Arduino At Heart拡張ボードをご使用いただくお客様の利便性を向上させるため、常に努力して開発

を行っています。  

本内容を学習されるには、キットの例題や講座などをご利用いただくか、 

ホームページの講座や資料室などの資料をご参照ください。 

4.2. 技術サポートホームページ 

技術サポートホームページ: http://www.newtc.co.kr 技術サポートホームページでは、AVR、ARM、

RENESAS、FPGA、電子工学、ロボット製作など様々な分野の講義が更新されており、資料室には

各種ファイルやプログラムなどが更新されていますので、ご参照ください。製品に関するお問い合わ

せがございましたら、いつでもご遠慮なく、ホームページのカスタマーサポートメニューのQ&A欄に

ご記入ください。開発に関するお問い合わせはE-mail（newtc@newtc.co.kr）をご利用ください。あ

りがとうございます。 

5. Revision 

Rev. Date Description 

1.00 27. 05, 2026 リリースバージョン完成 

 


