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3축 가속도 센서 테스트 보드(Model: AM-3AXIS) 매뉴얼 
      

뉴테크놀로지 컴패니(N.T.C) 

http://www.NewTC.co.kr 

작성일 : 2006년 07월 25일 

 

1. AM-3AXIS 소개 
 3축 가속도 센서를 이용한 최소형 Evaluation 보드 

 Freescale 사(구 모토로라)의 MMA7260Q 3축 센서를 필터와 함께 설계하였음. 

 와이어 또는 커넥터로 연결할 수 있도록 홀이 있으며, 전원은 3.3V를 Vdd로 연결 

 외관 크기 20 x 10 mm 

 
그림 1.  AM-3AXIS을 위에서 본 모습 

2. AM-3AXIS 3축 가속도 센서 테스트 보드 H/W 회로도 
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3. 보드 외관 설명 
A. 앞면 

 

 
 

B. 뒷면 

 
 

 

4. 보드 외관 설명 
A. X, Y, Z 축 가각 J9, J10, J11의 안쪽 핀에서 한 핀씩 점퍼선으로  
연결합니다. 

B. 그 선의 반대쪽을 각각 A/D 컨버터의 입력 쪽에 연결합니다. (주의
사항 : 이 때 선 길이를 너무 길게 하면 노이즈가 많이 끼게 되므
로 최소한의 길이로 하고, 선 길이는 가능한 5cm 이내를 권장합니
다. 

C. Vdd를 3.3V로 연결합니다. 
D. Vss를 0V로 연결합니다.(주의사항 : 이 때, 이 그라운드를 A/D 컨
버터가 있는 쪽 그라운드와 연결하고, 또한 전원 쪽 그라운드와도 
연결해야 합니다.) 

 
 

 

 

 

 



 
New Technology Company 

http://www.NewTC.co.kr 

 

3 / 5 

5. 부품 목록 
 

Item Part 개수

1 MMA7260Q 1 
2 저항 1kΩ 1 
3 세라믹 콘덴서 0.1uF 1 
4 평가용 소스 CD 1 

PC 쪽: 터보씨 2.0용 평가프로그램(2차원마우스 대용) 1 
       KD-128 Pro 보드용 소스코드 1 
PC 쪽: 윈도용(VC++) 평가프로그램(2차원마우스 대용) 1 

CD 
내용물 

KD-128 Pro 보드용 소스코드 1 
 
6. AM-3AXIS 3축 가속도 센서 테스트 보드 사용하기 (S/W 관련) 

A. 3축 가속도 센서 환경 설정하기 
i. 이 가속도 센서 보드는 총 4가지 모드로 셋팅하여 사용이 가능

한데, 뒷면에 보면 납으로 VCC/GND로 각각 중앙 핀에서 쇼트 
시켜서 셋팅 하도록 되어 있습니다.  기본 셋팅은 1.5g 모드로 
셋팅하여 놓았으며, 6g까지 사용 가능합니다. 여기서, g는 중력 
가속도로 9.8m/s2 입니다. 

ii. 각 모드로 셋팅할 경우의 인식 가속도 값 
1. Zero g는 A/D를 0~3.3V range로 셋팅하면 1.65V값이 됩니다.  
2. 변위값 : 1.5g : 800[mV/g] 

                          2 g : 600[mV/g] 
                          4g : 300[mV/g] 
                          6g : 200[mV/g] 
                          Power Up Response Time : 1ms ~ 2ms 
                          Enable Response Time : 0.5 ~ 2ms 

3. /Sleep 모드를 disable 하여 항상 깨어 있도록 기본 셋팅되
어 있습니다. Sleep 모드를 사용하실 분은 뒷면의 S706 중간 
핀을 사용하시면 됩니다.  즉, 5V에 붙이시면 칩이 사용가능
하게 되고, 0V 에 붙이시면 sleep mode로 들어가게 됩니다. 
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7. 3축 가속도 센서 동작시키기 
A. 3축 가속도 센서의 출력은 아날로그 신호입니다.  이를 ADC(전용 

IC 또는 MCU 내부 ADC 핀)에 연결하여 사용한다.  ATmega128
의 경우에는 F 포트가 A/D 컨버터 입니다. 

B. A/D 컨버터와 관련된 내용은 싸이트의 라인트레이서 강좌의 센서
부나 AVR 강좌의 A/D 컨버터 부분을 참고하시기 바랍니다. 

 
8. AVR에 가속도 센서보드를 설치해서, 2차원 마우스 효과 내기 
이 부분은 PC 쪽은 TC 2.0과 Windows 용의 두 가지 버전으로 제작되어 
있습니다.  

 
터보씨2.0용은 Windows98 또는 일부 Windows XP에서 사용이 가능합니
다.Windows XP의 하드웨어를 직접 만지지 못하게 막아져 있어서, 되지 
않는 곳이 많았습니다.  Windows98을 사용하시면 테스트가 가능합니다.  
일부 PC에서는 XP에서도 잘 셋팅하면 사용이 가능하였습니다.  우리는 
XP에서도 테스트하여 결과를 얻어 냈습니다.  RS.C를 터보씨 2.0에서 
컴파일하면, RS.EXE(첨부되어 있음)이 생성되는 데, 기본 COM1, 
9600bps, 8bit, none에 잡혀 있습니다.  RS.EXE를 실행한 후, KD-128Pro 
킷트의 시리얼 포트 1번으로 입력 받은 후, 킷트의 F 포트의 0, 1, 2번 포
트에서 각각 X, Y, Z, 값을 받아서 A/D 하도록 되어 있습니다.  이 값이 
킷트의 시리얼 포트 1번을 통해서 PC로 드어가게 되며, PC에서는 이 패
킷을 받아서, 분석하여 각 X, Y, Z 값을 계산해 낸 후, 각 값을 사용하여 
화면에 처리하게 됩니다.  여기서는 X, Y 값만 수신하여 계산하였습니다. 

 
윈도우 용은 Visual C++로 작성되어 있으며, 마찬가지로 소스코드를 공개
하였습니다. 약간 수정하시면 응용하시는 부분에 적용이 가능하실 겁니
다. 기본 COM1, 9600bps, 8bit, none에 잡혀 있습니다. 각각 X, Y, Z, 값을 
받아서 A/D 하도록 되어 있습니다.  이 값이 킷트의 시리얼 포트 1번을 
통해서 PC로 드어가게 되며, PC에서는 이 패킷을 받아서, 분석하여 각 
X, Y, Z 값을 계산해 낸 후, 각 값을 사용하여 화면에 처리하게 됩니다.   

 
각각 X, Y 축 화면의 좌표값으로 입력하였으므로, 화면에서 마우스처럼 움직
이게 됩니다.   
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9. Epilog 
 제품 문의처 및 감사의 말씀 

 본 뉴테크놀로지 컴패니의 제품을 구입해 주셔서 감사 드립니다.  본사는 AVR    

사용자의 편의를 증진시키기 위해서, 항상 노력하고 개발하고 있습니다. 본 모듈

을 사용할 경우, AVR과 같은 A/D 컨버터가 있는 마이크로 프로세서를 다루는 

것이 필요합니다.  본 내용을 공부하시려면, KD-128Pro 킷트의 예제와 강좌 등을 

이용하시거나, 싸이트의 강좌나 자료실 등의 자료를 참고하시기 바랍니다.     

본 센서의 Evaluation 보드는 원래 고가로 판매되던 것인데, AVR 사용자들의   

보급을 위해서, 가격 거품을 빼고, 사용 회로 및 소스 등을 포함하여 저렴한 가

격으로 공급하고 있습니다.  본 모듈을 활용하여, 3축 센서 제품 개발에 많은 도

움되시기를 바랍니다.  

 본 제품은 용산의 에스와이전자(02-704-4376), 종로의 석영전자(02-2260-0903, 

www.britestone.com),구로의 디바이스마트 매장(02-6679-7766, www.devicemart.co.kr)

으로 문의하시면 구입하실 수 있습니다. 

 

 기술지원 홈페이지(http://www.NewTC.co.kr) 

 기술지원 싸이트에 AVR 강좌, 전자공학 강좌, 로봇 제작 강좌 등 여러 강좌들이 

업데이트 되고 있으며, 자료실에서는 각종 필요한 파일이나 어플리케이션     

프로그램 등등을 업데이트 하고 있으니, 많은 참조하시기 바랍니다. 

 제품에 관한 A/S나 문의가 있으시면, 언제든 주저하지 마시고, 홈페이지의 Q&A 

란에 남겨 주시기 바랍니다. 개발 관련 문의는 E-mail (davidryu1@yahoo.co.kr)을 

이용하여 주시기 바랍니다.  감사합니다. 


