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1 ZIG-100 설정하기 (Zigbee Setting)
Zigbee Modulde의 설정을 확인하거나 변경하기 위해서는 PC에 연결하여 주어야 한다. 터미널 프로그램을 실행시켜서 Baud Rate를 57600 bps, No Parity, 1 Stop Bit으로 맞춰준다. 그 다음으로 전원을 넣어 주면서 혹은 리셋 후 60ms 이내에 ‘!’ 문자를 Zigbee 모듈쪽으로 전송해 주면 아래의 그림과 같이 Zigbee 설정 모드로 들어가게 된다. 
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2 1:1 모드

Zigbee Modulde의 가장 기본적인 동작 모드로, 다른 Zigbee Module과 1:1로 통신하는 모드이다. ‘D’ 를 누르면 Destination Address를 변경할 수 있는데, 여기에 원하는 상대방의 주소를 입력해 주면 된다. 주의할 점은 상대방 쪽도 미리 1:1 모드에서 Destination Address에 서로의 주소를 가르키고 있어야 한다. 즉 Address 10번인 모듈과 15번인 모듈을 1:1로 연결하고 싶을 경우에는, 10번의 셋팅에서 Destination을 15번으로(0X000F) 바꿔주고, 15번의 셋팅에서 Destination을 10번으로(0X000A) 바꿔주어야 두 Zigbee Module이 1:1로 연결된다.

접속시도 중일때는 Status LED가 빠르게 깜빡인다. 접속 되면 계속 켜진 상태가 유지 된다. 
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3 BroadCastiong Mode

Zigbee Module의 동작모드 중에서 Broadcastiong Mode라는 것이 있다.

여러 개의 Zigbee Module을 동시에 연결해서 통신할 때 사용한다. Destination는 Address를 65535(0XFFFF)로 Settiong해 주면 된다. 그럼 Zigbee Module에서 내보내게 된다. 통신 혼선을 막기 위해 Broadcationg Mode에서는 4개의 Channel을 설정할 수 있는데 하드웨어적으로만 가능하다. Pin Description에서 5, 6번 핀에 Channel을 선택할 수 있다. Default로 아무것도 연결해 주는 않을 경우 Zigbee Module 내부의 PULL-UP Resistor에 의해 high/high로 설정된다.

BroadCasting Mode에서는 Status LED가 계속 켜진 상태로 유진된다.
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4 추신
자세한 사항내용 및 회로도는 www.robotis.com 및 www.newtc.co.kr 
참고 바랍니다. 

5 Zig-100 무선통신 TEST 소스
Program은 ICC AVR 6.0 기반으로 구현된 소스 입니다.

1. 시리얼 통신 Setting
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2. 시리얼 통신 소스는 첨부파일을 참조 하시길 바랍니다. 

Destination Address 설정 예





설정 모드에 들어갔을 때
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Broadcasting Mode로 설정된 경유














